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¡GRACIAS POR ELEGIR GARRETT METAL 
DETECTORS!

Su nuevo garrett atx™ es un detector de inducción de pulsos altamente 
avanzado respaldado por 50 años de investigación y desarrollo exhaustivos� 
Fue específicamente diseñado para tener éxito en los entornos de búsqueda 
de oro y antigüedades más difíciles, incluidos suelos extremadamente 
mineralizados y entornos con agua de mar�

Aunque el atx fue diseñado para las necesidades extremas de los 
buscadores de oro, es un instrumento altamente eficiente para muchos 
otros tipos de búsquedas. Su capacidad de búsqueda con éxito en suelos 
mineralizados, sales y piedras mineralizadas, ladrillos, terracota, etc� crea 
numerosas oportunidades para su uso industrial, arqueología histórica, 
guardabosques (detección de balas de cazadores furtivos), etc�

Los buscadores de antigüedades que encuentran áreas de suelos altamente 
mineralizados se beneficiarán con las profundidades de detección no 
disponibles con detectores convencionales. La bobina de búsqueda 
opcional Deepseeker de 50 cm (20 in) es ideal para usarse en la búsqueda 
de alijos escondidos y otros objetos grandes enterrados profundamente�

para aprovechar al máximo las características y funciones especiales del 
atx, le recomendamos leer con atención y en su totalidad este manual de 
instrucciones�
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CONTROLES DEL ATX

CONTROLES PRIMARIOS
(Las funciones del texto blanco son controladas directamente por los botones)

A:  Botón de ENCENDIDO/APAGADO   Ubicado en la parte posterior del detector.
B:  Conector del auricular   Ubicado en la parte posterior del detector.
C:  Indicador de ENCENDIDO   El LED verde indica que el equipo está 

ENCENDIDO; parpadea si GND TRACK está 
activado.

D:  Indicador de la potencia de la señal   Aumenta de izquierda a derecha. También 
usado para indicar ajustes (pág. 10).

E:  Indicador de pilas bajas  (Consulte la pág. 8 para obtener detalles).
F:  Umbral ( +, - )  Ajustado al nivel preferido; normalmente 

apenas audible (pág. 14).
G:  Exploración de frecuencias   Mantenga la bobina quieta lejos de metales 

y presione el botón para buscar la frecuencia 
más silenciosa (pág. 18).

G:  Verificación de hierro  Mantenga presionado el botón para verificar 
si el objetivo contiene hierro, indicado por un 
sonido como un gruñido de tono bajo (pág. 19).

H:  Reajuste (Pulsación rápida)  Presione para volver a ajustar rápidamente el 
audio a cero; generalmente el reajuste solo se 
requiere en el modo sin movimiento (p. 22).

H:  Identificar (Mantener presionado)  Mantenga presionado el botón para identificar 
un objetivo (pág. 26).

H+A:  Restablecimiento de la  Mantenga presionado el botón mientras 
ENCIENDE la unidad para restablecer la 
configuración original de fábrica del detector 
(pág. 20).

 I:  Sensibilidad ( +, - )  Ajústela lo más alta posible siempre que se 
pueda realizar un uso estable (pág. 14).

CONTROLES SECUNDARIOS
(Funciones del texto rojo controladas presionando primero el botón Shift)

J: Botón Shift  Presiónelo para acceder a los Controles secundarios. 
Presiónelo de nuevo para salir de las funciones Secundarias 
o espere 5 segundos para la salida automática.

K: Indicador de Shift  El LED rojo indica el acceso a los controles Secundarios.
J+F: Volumen (+,-)  Limita cuán fuerte suena un objetivo de gran tamaño. No 

afecta las señales débiles (pág. 15).
J+G:  Rastreo del suelo   Brinda un rastreo lento y continuo de los minerales del 

suelo. APAGADO = LED 1, LENTO = LED 5, MEDIO = 
LED 9, RÁPIDO = LED 13. APAGADO para una detección 
máxima, a menos que las condiciones cambiantes 
del suelo requieran una Compensación del suelo con 
frecuencia (pág. 17).

J+G:  Compensación del suelo  Mantenga presionado el botón mientras hace rebotar varias 
veces la bobina de búsqueda para compensar rápidamente 
los minerales del suelo (pág. 16).

J+H: Modo sin movimiento/con  Generalmente se prefiere el modo con movimiento 
(indicado por la exploración rápida de los LEDs de un lado 
a otro), ya que es más estable/silencioso. El modo sin 
movimiento (indicado por los LEDs en estado fijo) puede 
brindar una profundidad adicional pero puede requerir 
Reajustes frecuentes (pág. 11).

 J+I:  Diferenciación (+,-)  Ajustada al mínimo (1er LED) para una detección máxima. 
Auméntela si desea eliminar objetivos pequeños (pág. 13).

Nota: Al ajustar cualquier configuración, la primera pulsación del botón muestra el ajuste 
actual, las pulsaciones posteriores dentro de 1,5 segundos realizarán el ajuste del parámetro�

CONTrOLES/guÍA dE iNiCiO rápidO
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(Parte posterior del detector)

garrett recomienda que todos los propietarios nuevos del ATX lean todo el manual y que 
lo comprendan completamente antes de utilizar este detector� Esta sección es sólo un 
recordatorio�

1.	 Encienda	el	ATX	y	verifique	las	pilas.
  Cuatro pitidos indican que las pilas están completamente cargadas�

2. Seleccione el Modo preferido, generalmente el modo con movimiento�

3. Ajuste la Diferenciación al nivel de preferencia, generalmente al mínimo (1 LEd)�

4. Ajuste la sensibilidad, el umbral y el volumen a los niveles de preferencia�

5.  Realice una exploración de frecuencias, en caso necesario, para eliminar 
las interferencias eléctricas.

6.  Realice una compensación del suelo para eliminar la reacción del suelo y 
asegurar una máxima detección�

7. Comience la búsqueda.
   Mueva la bobina de búsqueda paralela al suelo, y a menos de 2,5 cm (1 in) 

del suelo, buscando con la bobina de un lado a otro a una velocidad de 
aproximadamente 60 cm/seg� (2 pies/segundo)� Consulte la pág. 21.

Nota: Todos los ajustes se guardan al ApAgAr el detector� por lo tanto, una vez que haya 
seleccionado sus ajustes preferidos, solo debe realizar una Exploración de frecuencias y una 
Compensación del suelo, en caso necesario, antes de comenzar a buscar�

(Pulsación rápida)

(Mantener presionado)

configuración de fábrica

(Pulsación rápida)

(Mantener presionado)

movimiento


